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PORTAL FORESTAL

de Castillay Ledn

ChoperApp

ChoperApp: Cubicacion LIDAR de Choperas

Ambito de actuacion: Inventario forestal LIDAR arbol indivi-
dual.
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Ubicacion: La Rioja

Ejecutores: Agresta.

Enfoque

ChoperApp es una herramienta digital para medir volumen y alturas de choperas productivas a partir de datos
brutos LIDAR con el méetodo de arbol individual. Consta de un visor geografico gue permite seleccionar un
poligono especifico y obtener datos de utilidad para el populicultor v el rematante, destacando la cubicacion, la
distribucion diamétrica y el niumero de arboles. Permite identificar y visualizar cada arbol y estimar su altura y su
volumen. La herramienta fue merecedora del segundo premio en el desafio aporta 2019.

Principales resultados:
El principal resultado es el analisis detallado de cubicacion de una chopera arbol a arbol a partir de datos LIDAR
en brutoy una sencilla aplicacion para delimitar un perimetro sobre el que evaluar y extraer esta informacion.

Lecciones aprendidas

Con esta aplicacion hemos aprendido que es que es posible utilizar métodos de arbol individual con resultados
prometedores para las plantaciones de chopo utilizando resoluciones de datos LIDAR de 2 puntos por metro
(datos PNOA 2016 de La Rioja), una densidad de puntos relativamente pequefa. Las posibilidades del uso de
tecnologlas alternativas como la fotogrametria basada en imagen del PNOA o de Drones le confieren un gran
potencial para el seguimiento de choperas pudiendo contribuir a dinamizar el sector forestal del chopo con un
alto impacto econdmico en la economia rural.
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